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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegGtowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z realizacja przedmiotowego zadania.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.  Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé

z dokumentacja projektowsa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogdlne

wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1.  Ogolne wymagania dotyczace materiatlow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
Do wykonania robot nalezy stosowa¢ materialty o parametrach zgodnych

z zalozeniami projektowymi, posiadajagcymi aprobaty techniczne i dopuszczenia do

stosowania. Nalezy scisle przestrzegac instrukcji producentéw materiatow.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2.  Sprzet do wykonania robot
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
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powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez

Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2.  Transport materiatow
Transport materiatbw moze sie odbywa¢ srodkami transportu zaakceptowanymi
przez  inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

I utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST - 00 pkt 5.

5.2.  Przebudowa sieci kablowych
Przed wprowadzeniem kabla na konstrukcje stupa, nalezy natozy¢ na kabel rur¢ ostonowa

odporng na promieniowanie UV. Rury ostonowe przy konstrukcjach wsporczych powinny
wystawa¢ nad ziemie na wysokos¢ min. 2,5 m oraz powinny by¢ zakopane w gruncie na
gtebokosci 0,5 m. GOrng czegs¢ rury nalezy uszczelni¢ koszulka termokurczliwg. Przy
wprowadzaniu kabla na konstrukcje wsporcza nalezy zwracaé szczegdlng uwage, aby nie
zgina¢ kabla ponizej dopuszczalnych promieni gigcia. Odcinek kabla wychodzacy z rury
ostonowej powinien by¢ wyprostowany oraz przymocowany do konstrukcji za pomoca
uchwytéw kablowych z tworzywa sztucznego lub metalowych niemagnetycznych. Konce
kabla na konstrukcji wsporczej nalezy zabezpieczy¢ przed wnikaniem wody do jego wnetrza
za posrednictwem termokurczliwych palczatek i rurek zabezpieczajacych koncowki kablowe.
Rurki termokurczliwe zabezpieczajace koncowki kablowe nalezy stosowaé réwniez w
ztgczach kablowych, w celu zabezpieczenia przed wilgocig oraz identyfikacji przewoddow
L1,L2, L3 i PEN w uktadzie sieci TN-C. Konce przewodu PEN dodatkowo nalezy oznaczy¢
kolorem niebieskim na dtugosci 10 cm. W kazdym z miejsc wprowadzania kabla na stup lub
w miejscach wykonania muf kablowych w miare mozliwosci nalezy pozostawié zapas

kablowy o dtugosci ok. 1 m do skompensowania ewentualnych przesunie¢ kabla.
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5.3. Ukladanie kabli
Projektowane odcinki linii kablowych nN nalezy uktada¢ w rowie kablowym o gt¢bokosci 0,9

m na 10 cm warstwie piasku. Tak aby kabel miatl przykrycie minimum 0,7 m nad jego
wierzchnia krawgdzig. Z gory kabel przysypac rowniez 10 cm warstwa piasku, natomiast na
wysokosci nie mniejszej niz 25 cm i nie wiekszej niz 35 cm nad kablem nalezy utozy¢ folig
ochronng koloru niebieskiego o szerokosci 30 cm z napisem ,,UWAGA KABEL nN”.

Kable elektroenergetyczne nN bedace w kolizji poprzecznej z planowang inwestycja nalezy
przewidzie¢ jako przejscie w rurze ochronnej @110 grubosciennej, gtadkosciennej, koloru
niebieskiego. Projektowane rury ochronne nalezy uszczelnia¢ z wykorzystaniem diawic
czopowych. W przypadku zabezpieczania kabli istniejacych nalezy przewidzie¢ jako przejscie
w rurze ochronnej @110 dwudzielnej, gtadkosciennej, koloru niebieskiego, ktdrag réwniez
nalezy uszczelnia¢ z wykorzystaniem dtawic czopowych. Wzdtuz takiego zabezpieczenia
nalezy przewidzie¢ dodatkowy (zapasowy) przepust, ktory powinien wystawa¢ min. 1 m poza
linic krawegznika, nalezy je takze zabezpieczy¢ przed zamuleniem za pomocg diawic
czopowych. Odpornos¢ na $ciskanie rur ostonowych wyrazona w niutonach nie mniejsza niz:
250 N dla rur uktadanych w ziemi bez statych obciazen mechanicznych, w miejscach gdzie
wystepuje zblizenie z inng infrastrukturg oraz na stupach i konstrukcjach wsporczych, 450 N
lub 750 N dla rur utozonych w miejscach gdzie wystepuja obcigzenia mechaniczne, po

uwzglednieniu wielkosci wystepujacego obciazenia.

5.4. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym
Jako srodek ochrony od porazen pradem elektrycznym dla sieci nN zastosowano samoczynne

wylgczenie w uktadzie TN-C. Ochrona przeciwporazeniowa realizowana jest rowniez poprzez
uniemozliwienie dotknigcia czesci czynnych pozostajacych pod napieciem w warunkach
pracy (ochrona przed dotykiem bezposrednim) poprzez zastosowanie izolacji podstawowej

przewodow i osprzetu.

5.5. Uziemienie
Sieci elektroenergetyczne nN, dla zapewnienia prawidtowej pracy urzadzen, musza by¢

wyposazone W uziemienie robocze. Uziemienie to nalezy wykona¢ za pomoca bednarki
ocynkowanej FeZn 30x4 mm oraz pretow whbijanych, w przypadku kiedy zachodzi potrzeba
rozbudowy uziemienia. Widoczne czgsci przewodow uziemiajacych nalezy oznaczy¢ kolorem
z0Mo-zielonym. Z uwagi na zejscie kablowe na stupie nr KRN033968 nalezy zastosowac na
nim komplet ogranicznikow przepie¢ a stup uziemié. Zastosowaé uziom typu TP 2x15.

Wartos¢ rezystancji uziemienia dla stupdw z ogranicznikami powinna wynosi¢ R_u<10Q.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robdt
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét
Kontrola jakosci robot polega na poréwnaniu cech materiatdbw z wymaganiami

dokumentacji projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych. Kontroli jakosci robot
nalezy dokona¢ w kwestii zgodnosci wykonania rob6t w poréwnaniu z zatozeniami

projektowymi.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Nalezy stosowa¢ jednostki obmiaru ujete w przedmiarze rob6t:

e Montaz i stawianie stupdw linii napowietrznej jednostka, (stup)

e Montaz przewodow izolowanych linii na powietrznej jednostka, km. przew. (kilometr

przewodow)
e Badanie linii kablowej jednostka, (odcinek)
e Uktadanie rur ochronnych jednostka, m (metry)

e Koszty wylaczenia jednostka, kpl (komplet)

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

8.2.  Odbidr robot
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami

technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:

e prace pomiarowe,

e zakup materiatu,

e montaz stupOw sieci napowietrznej

e montaz przewoddw sieci napowietrznej

e montaz rur ochronnych

e pomiary kontrolne i badania linii kablowej

o koszty wytaczen

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Instrukcje producentow materiatdw.
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